SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-1.02
ZDJECIE HUMUSU

1.WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczreywymagania dotycice wykonania i odbioru
robét zwhzanych ze zdgiem humusu, ktore zostamwykonane w wyniku prowadzonych robot
budowlanych przy ,Przebudowie i rozbudowie rigikowanego budynku po PTTK na centrum
wczesnej profilaktyki zdrowotnej przy szkole podsbavej nr 1 w Kowarach”..

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktmeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1. zgodzieakresem ok&onym w pkt.1.3.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zganych ze
zdjeciem humusu i darniny wykonywanych w ramach robiéygotowawczych.

1.3.Zakres robot obgtych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja , obejmujszystkie czynn&i umazliwiajace i majce na
celu wykonanie rob6t wynikagych z dokumentacji techniczne.

1.4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z okrdeniami podanymi w ST-450.0.00
~Wymagania ogolne” oraz z PN-ISO 7607-1 ,BudownioctWwerminy ogoélne” , PN-ISO 7607-2
~Budownictwo. Terminy stosowane w umowach”, azakv przywotanych normach
przedmiotowych.

1.5.Wymagania dotycgce robot

1.5.1. Ogolne wymagania dotyegce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za j@koobot oraz ich zgodré z dokumentagj projektows,
ST i poleceniami Zamawiagjego. Ogodlne wymagania dotyce robot podano w ST-450.0.00
~Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
2.1. Materialy do wbudowania nie wysgpuja.



3. SPRZT.

3.1. Ogdlne wymagania dotygz stosowania spgl podano w ST-450.0.00 ,Wymagania
ogolne”.

3.2. Do wykonania robét ze zdjem humusu i darniny nie nadeych sé do powtdrnego tycia
nalery stosowa:

- réwniarki,

- spycharki,
- fopaty, szpadle i inny drobny sptz w miejscach gdzie wykonanie sgteen mechanicznym
nie jest maliwe.

- koparki i samochody samowytadowcze, dostawckeziymiowe — w przypadku transportu na
odlegtaé.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogdlne wymagania dotyge stosowania transportu podano w ST-450.0.00 ,Vggmia
ogolne”.

4.2. Humus naley przemieszczaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw
transportem samochodowym. Wylidodka transportu zatg od odlegtéci, warunkow
lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot.
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST-450.0M)@nagania ogolne”.

5.2.Zdjecie humusu.

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem dojmiejszego aycia przy zaktadaniu
trawnikéw oraz innych czynsoi okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie
nadmiaru humusu powinno dwykonane zgodnie z ustaleniami ST i wytycznympklgora
Nadzoru.

Humus naley zdejmow& mechanicznie. W wytkowych sytuacjach (zmienna gruidavarstwy,
sasiedztwo budowli) naley dodatkowo zastosowaeczne wykonywanie robot, jako
uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z catego pasa robét ziemnych oraz w pozostatyejseach
wskazanych w dokumentacji lub przez Inspektora oadaJsun¢cie wierzchniej warstwy gleby
(humusu) nalgy wykon& na powierzchni odpowiadgjej obrysowi zewgtrznemu obiektu,
powigkszonemu o 0,5-1,00m z 4dej strony.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu zata jest od glhbokasci zalegania (zatmno 30cm) i
powinna by docelowo wskazana przez Inspektora Nadzoru wefdktgcznego wysfpowania.
Przewidziag do odzysku ziemiurodzajm nalery zebr& w pryzmy o wys. do 2m. Miejsca
sktadowania powinny iytak dobrane przez Wykonawaby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmowd& humusu w
czasie intensywnych opadéw i bezpinio po nich, aby uniki zanieczyszczenia ghrlub
innym gruntem nieorganicznym.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT .
Kontrola jak@ci wykonanych robét polega na wizualnej ocenie kigtmmici usungcia humusu.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiaru jest metr kwadratowy ztlj warstwy humusu o okil®nej grubdci.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-450.0.09nbania ogolne”.
Odbioru dokonuje na budowie Inspektor nadzoru jakrdbot zanikajcych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady ptatéw podano w ST-450.0.00 ,Wymagania ogolne”

9.2. Podstaw ptatngci jest cena robot skalkulowana przez Wykonawzaoferowana
Zamawiajpcemu w ofercie przetargowej za jedn@sthmiarova.

Cena jednostki obmiarowej obejmuije:

- zdjecie humusu/darniny wraz z hatdowaniem w pryzmy.



