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Schemat nr 1

schemat do zastosowania dla rob6t prowadzonych w drodze z
mozliwoscig utrzymania ruchu

znaki zakazu nalezy ustawia¢ w odlegtosci 50 m od miejsca robét
dla v<60 km/h

znaki ostrzegawcze nalezy ustawia¢ w odlegtosci 80 - 100 m od
miejsca robét dla v<60 km/h

dla predkosci dopuszczalnej v<60 km/h wszystkie projektowane
znaki pionowe nalezy ustawié¢ w odlegtosci 10,0 m od istniejacych
(inwentaryzowanych) znakéw pionowych i projektowanych
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S50m—100m

Schemat nr 2

schemat do zastosowania dla robét prowadzonych w drodze bez
mozliwosci utrzymania ruchu

z uwagi na bardzo mate natezenie ruchu na drogach oraz brak
mozliwosci przejazdu nie wyznacza sie dodatkowych objazdow
w przypadku prowadzenia robét w rejonie skrzyzowan - na
kazdym wlocie ustawi¢ znak A-14 oraz D-4a

roboty prowadzone w rejonie skrzyzowan dodatkowo oznakowad
znakami B-21 oraz B-22

znaki ostrzegawcze nalezy ustawiaé w odlegtosci 50 - 100 m od
miejsca robdét dla v<60 km/h

dla predkosci dopuszczalnej v<60 km/h wszystkie projektowane
znaki pionowe nalezy ustawi¢ w odlegtosci 10,0 m od istniejacych
(inwentaryzowanych) znakéw pionowych i projektowanych

20z-n

Schemat Nr 2

[d

1454
[d
ep-a

[d
20Z-n

[d
q0z-n

[d
-9

B-1
prj

U-20b
prj

: D-4a
prj

@ A-14
prj

UWAGA!

Znaki A-14 i D-4a ustawi¢ w miejcu umozliwiajgcym

zawracanie lub przy wjezdzie w ulice
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